
satellite 
navigation

air traffic 
management

orbital elevator

solar power satellite

巡航高度

所定の時間間隔で合流

合流地点の到着時間を
遵守するよう継続降下

ILS

合流地点までにある程度のばらつき

着陸直前までに所定の
間隔を達成する

初期位置(WP0)

終端(60km)

WP1 WP2 (50km)

220[ktIAS] 200[ktIAS] 180[ktIAS]

一定経路角
6000ft

4000ft基準速度[ktIAS]

180[ktIAS]

時間間隔計測＋速度指示 ※速度制限
上限250[ktIAS]
下限150[ktIAS]

巡航高度から継続降下で合流

ILSへ

終端位置までに調整すべき時間差
先行機に対する

速度差
： ：
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※機体数100機×100回

終端到達時の
航空機間隔

機体数 割合[%]

100秒未満 0 0.00
100秒以上 105秒未満 11 0.11
105秒以上 110秒未満 70 0.71
110秒以上 115秒未満 823 8.31
115秒以上 120秒未満 3972 40.12
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