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SBAS
静止衛星から補強情報を放送

GBAS
地上からVHF波で補強情報を放送

ABAS
機上装置（慣性航法装置など）で補強
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GPS

L1

モニタ局
アップリンク局
補正情報作成

補強情報による
信頼性の高い測位



SLIDE 5



SLIDE 6

GPS

L1

L5

GLONASSGalileoBeiDou
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現行SBASの補強

GPS
L1帯1周波測位
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次世代SBASの補強

マルチコンステレーション

L1+L5帯2周波測位

GPS, GLONASS,
Galileo, BeiDou
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[課題]
どちらを補正すれば

よいのか？

GPS衛星の軌道

SBASが補正するのは
これらの誤差
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ラジアル方向誤差
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ラジアル方向誤差の
1日のRMS

m
LNAV CNAV

0.073 0.071
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衛星時計誤差の
1日のRMS

m
LNAV CNAV

0.129 0.087
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GPS Time

E
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r

SBAS補正
イメージ

LNAV補正
CNAV補正

補正
間隔

時間経過
による
補正誤差
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240秒

誤差
変化量
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正規化ヒストグラム
衛星軌道誤差のSBAS補正間隔の変動
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正規化ヒストグラム
衛星時計誤差のSBAS補正間隔の変動
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• CNAV利用のデメリット
• L5I5信号の受信が必須

測位に高精度なL5Q5信号が利用できない
• もしくはL5Q5信号用のトラッキングループ追加が必要

受信機コストの増加
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